
6В07120 -  «Автоматтандыру жэне баскару» бшм беру багдарламасы бойынша 
аттестацияльщ (кешенд1) емтиханга шыгарылатын сурактар мен тэяарибелж есептердщ

Т131М1

1. «Ецбектт коргау» пэнк
1. Адамга микроклиматтык факторлардыц эсеръ Эр турл1 кызмет турлершдеп 

энергия шыгындары. 9нд1р1ст1к жумыстардьщ ауырльщ категориялары.
2. Белмелерд1 электр каушс13Д1п дэрежес1 бойынша жктеу.
3. Д1ршдщ физикалык жэне гигиеналык сипаттамалары. Д!ршдщ адам агзасына

эсеръ
4. Ецбек каушшздшш камтамасыз ету принциптерц эд1стер1 мен куралдары.
5. Ен,бект1 коргау женшдеп кукыктык, элеуметт1к-экономикалык, уйымдастыру- 

техникальщ, санитарлык-гигиеналык, емдеу-профилактикалык, оцалту 1с-шаралары
6. Ецбектл коргау саласындагы мемлекетт1к саясаттыц нег1зп багыттары
7. ЕцбекД коргауды баскару жуйес1 (ЕКБЖ). Ецбект1 коргауды баскарудыц 

максаттары, М1ндеттер1.
8. Ецбектл коргаудыц непзг1 М1ндеттер1, Нускаулыктыц турлер1 мен максаты.
9. Жазатайым окигаларды тергеу тэрт1б1 жэне оларды рес1мдеу.
10. Жэб1рленуш1 аньщталган кездеп алгашкы эрекеттер. Жэб1рленуш1н1 токтыц 

эсершен босату.
11. Жумыс аймагыныц ауасыныц газдануы, зиянды заттардьщ кау1пт1Л1к кластары, 

газ тэр1зд1 заттардьщ адам агзасына эсер1, нормалау.
12. Жумыс 1степ турган электр кондыргыларында жумыс 1стейт1н персоналга 

койылатын тал ап тар.
13. Кэсхби тэуекел угымы. Кэс1би тэуекелд1 баскару принциптер1.
14. Клиникалык жэне биологиялык ел1мн1ц нег1зг1 белгшерц электр тогыныц 

эсер1нен болатын 1ШК1 жэне сырткы жаракаттар.
15. Кол1к кэс1порындарыныц енд1р1ст1к аумагына койылатын санитарлык- 

техникальщ талаптар.
16. К,азакстан Республикасыныц ерт кау1пс1зд1г1 туралы зацнамасы. Непзп 

ережелер. Нормативт1к жэне кукьщтык актшер.
17. К,ау1пт1 жэне зиянды енд1р1ст1к факторлардан жумыс 1стеуш1лерд1ц корганыс 

куралдарыныц ж1ктелу1.
18. К,ау1пт1 жэне зиянды енд1р1ст1к факторлардыц эсер1нен коргаудыц субъективт1 

жэне объект ивтт куралдары.
19. Кдушт1 жэне зиянды енд1р1ст1к факторлардыц ж1ктелу1 (физикалык, химияльщ. 

биологиялык, психофизиологияльщ)
20. К,органыс жерге косу, максаты, жумыс принцип! жэне уйымдастыру талаптары
21. Кызметкерлердщ кайсысы К1р1спе нускаулыктан босатылады.
22. Микроклимат параметрлер1н нормалау. Табиги жэне жасанды желдету турлер1.
23. Микроклиматтык факторлардыц кездер1 жэне олардыц параметрлерп Адам 

агзасыныц терморегуляциясы.
24. бндтртстк белмелерд1 жарыктандыру. Турлер1, нормалау.
25. 0НД1Р1СТ1К жаракаттануды тергеу, есепке алу жэне талдау. 0нд1р!ст!к 

жаракаттанудыц себептерт



26. 0 нд1р1ст1к жаракдттанудыц ауырльщ коэффициентш аньщтау кезшде кандай 
критерий лер ескершедк

27. 0нд1р1ст1к жаракаттанудыц себептерш зерттеу эд1стер1
28. 0 нд1р1ст1к жарьщтандыруга койылатын непзп талаптар. ©щцрютш 

жарьщтандырудын, турлер1 мен жуйелерк
29. 0нд1р1ст1к жарыктандыруды нормалау. ©щцрютш жарьщтандыруды есептеу 

эдютерь
30. 0нд1р1ст1к жарьщтандырудын, непзп керсетюштер!. Жарьщ кездершщ сапасын 

багалау керсетюттерц
31. Термияльщ куйштердщ дэрежелер1 бар жэне эртурл1 дэрежедеп куйштерге 

алгашды кемек керсету.
32. Термияльщ куйштердщ канша дэрежес! жэне эртурл1 дэрежедеп куйктерге 

алгашды кемек керсету кандай.
33. Ток купи. Адам денесшщ кедерпск Ток эсер1н1ц узактыгы.
34. Токтардын, адам агзасына эсер ету сипатына карай жштелу1.
35. Ужымдьщ жэне жеке корганыс куралдары.
36. Электр закымдарыньщ пайда болу шарттары. Адам агзасына электр тогыныц 

эсер ету турлерк
37. Электр кондыргыларында кернеуд1 алып тастамай, кернеудеп ток етюзпш 

бел!ктерге жакын жэне тольщ келемде жумыстардьщ кау1пс1зд1г1н камтамасыз етет1н 
кандай 1с-шаралар м1ндетт1 болып табылады.

38. Электр тогынын, согуы кез1ндеп дэркерге дей1нг1 кемек шаралары.
39. Электр тогыныц согуынан коргаудыц техникальщ куралдары
40. Электр тогыныц тур1 мен жишп. Адам агзасы аркылы етет1н ток жолы.

2. «Аралыцтагы автоматика жэне телемеханика» пэнк
1. Автоблокировканы бекетт1к курылгылармен байланыстыру сулбасыныц 

тагайындалуы жэне нег1зп элементтер1.
2. Аральщтагы автоматика жэне телемеханика курылгылары ПКИР жуйелер1н:ц 

нег1зп турлер1.
3. Аральщтагы пойыздар козгалысын интервалды реттеуд1ц жалпы сипаттамасы, 

тагайындалуы.
4. Аральщтыц жолдьщ жоспарын куру принцип!.
5. Б1р жолды автоблокировка рельс т1збектер1н1ц ауысып косылуы сулбасы жумыс 

жасау принциш.
6. Б1р жолды автоблокировканыц ауыстырып-косушы курылгылары сулбасыныц 

жумыс жасау принцип!.
7. Б!р жолды аральщтагы окшаулагыш туй!спес1з ОАБ-АЛСО сулбасыныц жумыс 

жасау принцип!.
8. Б1р жолды релелк жартылай автоматы блорировканыц желш1к пзбек 

сулбасыныц жумыс жасау принцип!.
9. Диспетчерл1к бакылау жуйес!н1ц сипаттамасы, тагайындалуы, непзп элементтер1 

мен курылымдьщ сулбасыныц жумысы.
10. Ек1 жолды сандьщ кодальщ автоблокировка сулбасыныц тагайындалуы жэне 

сулбадагы нег13Г1 элементтер1.
11. Ею сымды багыт ауысу сулбасыныц жумыс жасау принцип!.
13. Ж кодаларын кабылдау кез!ндег1 сандьщ кодальщ АБ ДА типт1 

дешифраторыныц жумыс жасау принцип!.
14. Жартылай автоматты блокировка жуйес!н1ц тагайындалуы жэне сулбадагы 

непзп элементтерт
15.3 кодаларын кабылдау кезшдеп сандьщ кодальщ АБ ДА типп дешифраторыныц 

жумыс жасау принцип!.



16. Импульстер кабылдау кезшде туракты токтагы импульстш рельс пзбеп 
дешифраторыньщ жумыс жасау принцип!.

17. КЖ кодаларын кабылдау кезшдеп сандьщ кодальщ АБ ДА тиши 
дешифраторыньщ жумыс жасау принцип!.

18. Юру алды багдаршамын бекетт!к багдаршамдарын орталыктандыру 
курылгыларымен байланыстыру сулбасыныц жумыс жасау принцип!.

19. Кдзакстан тем1р жол желюшдеп аральщтык жуйелердщ тарихы мен каз1рп 
жагдайы.

20. КДзгалысы ею жакты ею жолды автоблокировканыц багыт езгерту сулбасыныц 
жумыс жасау принцип!.

21. Микропроцессорльщ автоблокировка жуйеш тагайындалуы жэне сулбадагы 
непзп элементтер!.

22. Микропроцессорльщ жартылай автоматты блокировка жуйесшщ тагайындалуы, 
сулбадагы непзп элементтер! мен жумыс жасау принцип!.

23. Микропроцессорльщ переезд! автоматты баскару жуйесшщ (МАПС) 
тагайындалуы жэне жумыс принцип!.

24. Нуктелш жолдьщ датчитерд1 тургызу кагидалары жэне жумыс ютеу принцип!.
25. Ортальщтандырылган АБ-дагы тоналдьщ жишктеп аральщтык рельс пзбектерц 

Аппаратурасы, техникальщ параметрлерц эрекет ету принцип!.
26. Ортальщтандырылган автоблокировка жуйесш тургызу кагидалары.
27. Осьтерд1 санау жуйесш колдану аймагы мен АБ желшшдеп жумыс жасау 

принцип!.
28. Осьтерд! санау жуйес1Н1ц тарихы, тагайындалуы жэне рельс тобепмен 

салыстырмалы талдауы.
29. Переезде автоматты шлагбаумныц юке косылу сулбасыныц жумыс жасау 

принцишн сипаттацыз.
30. Переезд!к багдаршам сигнализациясын косу сулбасыныц жумыс жасау 

принцип!н сипаттацыз.
31. Пойыздыц переезге жакындауы туралы хабарлау сулбасы жумыс ютеу 

принцип! мен жакындау учаскес!н!ц есептк узындыгын аньщтау тэсш1.
32. Радиоблокировка базасындагы пойыздар козгалысын интервалды реттеу 

жуйелер!н1ц тагайындалуы, архитектурасы жэне непзп элементтер!.
33. Рельс пзбектершщ тагайындалуы жэне классификациясы.
34. Сандьщ кодальщ АБ ДА типи дешифраторы элементтершщ тагайындалуы.
35. Сандьщ кодальщ автоблокировка сулбасыныц корганыс каситетер1.
36. СИРДП-Е жуйес1н!ц курлымы мен жумыс жасау принцип!.
37. Тем1р жол переездершщ сипаттамасы, тагайындалуы, непзг1 элементтер! м^н 

курылгылары.
38. Терт сымды багыт ауысу сулбасыныц жумыс жасау принцип!.
39. Туракты токтагы ек1 жолды автоблокировканыц юру алды багдаршамын 1р! 

бекеттер курылгыларымен байланыстыру сулбасыныц жумыс жасау принцип!.
40. Туракты токтагы импульстьсымды автоблокировка сулбасыныц жумыс 1стеу 

принцип!.

3. «Бекетпк автоматика жэне телемеханика жуйелерЬ) пэн1:
1. ЕЫ1оск-950 типт1 бурмалар мен сигналдарды микропроцессорльщ 

орталыктандыру жуйесь МПО кау!пс!зд1г!н камтамасыз ету.
2. АЗСР (курамдарды таркату уш1н жылдамдьщты автоматты тапсыру) жуйесшщ 

тагайындалуы жэне эрекет принцип!.
3. АРС жуйесщщ аткаратын нег!зг1 функциялары.
4. Багдаршам дар мен окшаулагыш тушспелерд1 орналастырудыц нег!зг1 

принциптер!. Туйьщталган контурлар эдю!.



5. Баскару жэне бакылау аппараттары.
6. Бекеттк багдаршам оттарын баскару сулбасыныц жумыс ютеу принцип!.
7. Бекеттк багдаршамдар жэне олардыц сигнализациясы. Бекеттеп козгалыстардыц 

маршрутизациясы.
8. Бекеттк рельс пзбектершщ ерекшел1ктер! жэне олардыц жумыс режимдерп
9. Бекеттк тональды рельс избектер! сулбаларыныц жумыс ютеу принцип!.
10. Бекеттщ ею жшп жоспары. Ею жшт1 жоспардыц непзп элементтер1 жэне куру 

ережелерп
11. Бекеттщ сулбалык жобасы. К^растырудыц непзп ережелерп Бурма мен 

багдаршамдардыц ординатасын есептеу принцип!.
12. Блокты-децеспк автоматты орталыктандырудыц тагайындалуы жэне 

ерекшел!ктер1. БДАО (БГАЦ) жуйесшщ жумыс режимдер1. Режимдерд1 тацдау 
сулбасыныц жумыс принцип!.

13. БМРО жуйесш жобалаган кезде багыт реле сулбасыныц тагайындалуы жэне 
куру принциптерп

14. БМРО жуйес1н жобалаган кезде бекеттщ блокты-туймел1 жоспарын куру 
принциптерп

15. БМРО жуйесш жобалаган кезде бурыштык УК реле сулбасыныц тагайындалуы 
жэне куру принциптерп

16. БМРО-ц жинактаушы жэне аткарушы топтарыныц непзп блоктары жэне 
олардыц тагайындалуы.

17. Бурмалы жетектерд! колдану жэне топтастырылуы. Оларга койылатын ПТЯ 
талаптары.

18. Бурмалы жетект1 бес сымды баскару сулбасыныц жумыс ютеу принцип!. 
Сулбаныц жет!ст!ктер1 мен кемшш!ктер!. Сулбаныц корганыш касиет1. Досарлангаи 
бурмаларды баскару сулбасыныц жумыс принцип!.

19. Бурмалы жетект1 ею сымды баскару сулбасыныц жумыс ютеу принцип!. 
Сулбаныц жет!ст!ктер! мен кемшшктерп Сулбаныц корганыш касиет1. Крсарланга.ч 
бурмаларды баскару сулбасыныц жумыс принцип!.

20. Децест1к багдаршамныц сигнализациясы. Жалпы сигналдык реле сулбасын 
1Суру ерекшел!ктер1.

21. Децест1к бурмалы жетект1 баскару сулбасыныц жумыс 1стеу принцип!. 
Сулбаныц ерекшелштерп Децест1к бурматы жетектерге койылатын ТПЕ талаптары.

22. Децестж рельс т1збеп сулбаларыныц жумыс эрекет1, сулбалардыц коргант.с 
касиеттер!.

23. Децест1к рельс тобектершщ принципиалды сулбасы. Жумыс жасау принцип!. 
Сулбалардыц корганыс касиеттер1. ТушспеОз магнитт! педаль.

24. Дроссель-трансформаторлар. Турлерц кызмей. Бекеттеп кер1 тартым тогын 
ОТК13УД1Ц принциптер1.

25. Жолдардыц толуын бакылау (КЗП) курылгысыныц тагайындалуы жэне жумыс 
ютеу принцип!.

26. Микропроцессорлык курылгылар базасындагы заманауи ЭО жуйелердщ 
ерекшел1ктер!. МПО курылымыдык сулбалары.

27. Поездык жэне маневрл1к маршруттарды орнаткан кезде БМРО-ц аткарушы топ 
сулбаларыныц жумыс ютеу принцип!. Ерекшелктерп

28. Поездык жэне маневрлк маршруттарды орнаткан кезде БМРО-ц жинактаушы 
топ сулбаларыныц жумыс ютеу принцип!. Ерешелкгерп

29. Радиолокационды жылдамдык елшеу!шт1ц тагайындалуы жэне жумыс ютеу 
принцип!.

30. Релелк-процессорлык орталыктандыру (РПО) архитектурасы жэне олардыц 
элементтк базасы.



31. Рельс пзбектершщ типтерш тацдау. Рельс пзбектершщ корек жэне релел1'к 
соцдарын орнату принцип!.

32. Сурыптау децестеп тежепш позициялардьщ жумыс ютеу принциптерь Оларды 
орнату ережесь

33. Сурыптау децесшдеп курамдарды кай та жасактау процесс! н курастыру 
принциптер!.

34. Сурыптаушы бекеттеп пневматикальщ поштаныц жумыс 1стеу принцип!.
35. Сурыптаушы децестерде вагонды баяулатцыштардыц жумыс ютеу принцип!. 

Басты элементтерь
36. Тертсымды бурмалы электр жетекп баскару сулбасы.
37. УЭЦ-М-ц аткарушы топ сулбалары. Оларды курудыц басты ережелерь
39 УЭЦ-М-ц жинацтаушы топ сулбалары. Оларды курудыц басты ережелерь
40. Электрлш ортальщтандыру жуйелер! туралы жалпы тусшш жэне олардыц 

топтастырылуы. Электрлш ортальщтандыру курылгыларына койылатын ПТЕ талаптары.

4. Есептер:
1. Пойыз козгалысыныц жылдамдыгы 120 км/с, еткел узындыгы 18,5 м болганда 

ею жолды аральщта еткелге жакындау тел1мшщ узындыгын есептеу.
2. Пойыз козгалысыныц жылдамдыгы 110 км/с, еткел узындыгы 13 м болганда б1р 

жолды аральщта еткелге жакындау тел1мшщ узындыгын есептеу.
3. Пойыз козгалысыныц жылдамдыгы 90 км/с, еткел узындыгы 11,5 м болганда б1р 

жолды аральщта еткелге жакындау тел1мшщ узындыгын есептеу.
4. Пойыз козгалысыныц жылдамдыгы 95 км/с, еткел узындыгы 22 м болганда ею 

жолды аральщта еткелге жакындау тел1мшщ узындыгын есептеу.
5. ЭО постынан баскару объектюшщ тарату муфтасына дешнп узындьщты 

есептещз. (Сигнал), м., есептеу шарттары: п -  6 жол; пост гимаратына юру кабелшщ 
узындыгы 55 метр, ЭО посты осынен тарату муфтасы мен баскару объекпсше дешнп 
кашьщтьщ 620 метр.

6. ЭО постынан баскару объектюшщ тарату муфтасына дешнп узындьщты 
есептещз. (Сигнал), м., есептеу шарттары: п -  7 жол; пост гимаратына юру кабелшщ 
узындыгы 60 метр, ЭО посты осынен тарату муфтасы мен баскару объекпсше дешнп 
кашьщтьщ 740 метр.

7. ЭО постынан баскару объектюшщ тарату муфтасына дешнп узындьщты 
есептещз. (Сигнал), м., есептеу шарттары: п -  5 жол; пост гимаратына юру кабелшщ 
узындыгы 40 метр, ЭО посты осынен тарату муфтасы мен баскару объекпсше дешнп 
кашьщтьщ 530 метр.

8. Эрб1р желшк пункттеп ешулш -  0,27 Дб., ортальщ посттан ТБ сигналын тарату 
децгеш +7,8 Дб., кершшес бекеттер арасындагы кодальщ жел1 тел1мшщ ешул1п -  2,7 Дб., 
кабельдщ к1р1стер ешул1г! -  0,41 Дб., эуе пзбепнщ ошулМ -  1,7 Дб., ДО тел1мшдеп 
бекеттер саны -  6. Кодальщ желщеп ТБ сигналыныц ешул1г!н есептещз.

9. Орб1р желшк пункттеп ешулпс -  0,24 Дб., ортальщ посттан ТБ сигналын тарату 
децгеш +7,8 Дб., кершшес бекеттер арасындагы кодальщ жел1 тел1мшщ ешулш -  2,43 Дб., 
кабельдщ юрютер ошул1п -  0,415 Дб., эуе пзбепнщ ешул1П -  1,7 Дб., ДО тел1мшдеп 
бекеттер саны -  8. Кодальщ желщеп ТБ сигналыныц ешулшш есептещз.

10. Эрб1р желшк пункттеп ешулщ -  0,421 Дб., ортальщ посттан ТБ сигналын 
тарату децгеш +7,8 Дб., кершшес бекеттер арасындагы кодальщ жел1 тел1мшщ ешул1п -  
2,71 Дб., кабельдщ юрютер ешул1п -  0,42 Дб., эуе пзбепнщ ешулЫ -  1,7 Дб., ДО 
тел1мшдеп бекеттер саны -  9. Кодальщ желщеп ТБ сигналыныц еш ултн есептещз.

11. Пойыздьщ диспетчер жуктемесш аньщтау кажет. Есептеу уш1н алгапщы 
мэндер: кезекш!л1к уакытындагы ею багыттагы пойыздар саны -  51; ДО енпзшген 
бекеттер саны 12; жеке баскарудагы бекеттер саны 4; диспетчерлш баскарудагы бекет



алкымдарынын, саны 24; жуктеме коэффиценттер1 (б1ржолды тел1м уинн -  0,6, еюжолды 
тел1м уинн -  0,35). Тел1м -  Шржолды.

12. Пойыздьщ диспетчер жуктемесш аньщтау кажет. Есептеу уинн алгашкы 
мэндер: кезекшшк уакытындагы ею багыттагы пойыздар саны -  44; ДО енпзшген 
бекеттер саны 11; жеке баскарудагы бекеттер саны 4; диспетчерлш баскарудаты бекет 
алкымдарыньщ саны 22; жуктеме коэффиценттер1 (б1ржолды тел1м ушш -  0,6, еюжолды 
тел1м ушш -  0,35). Тел1м -  еюжолды.

13. Пойыздык диспетчер жуктемесш аньщтау кажет. Есептеу ушш алгашкы 
мэндер: кезекшшк уакытындагы ею багыттагы пойыздар саны -  32; ДО енпзшген 
бекеттер саны 6; жеке баскарудагы бекеттер саны 3; диспетчерлш баскарудагы бекет 
алкымдарынын, саны 12; жуктеме коэффиценттер1 (б1ржолды тел1м упин -  0,6, еюжолды 
тел1м ушш -  0,35). Тел1м -  б1ржолды.

14. ДСН пзбепн есептеу кезшде, бекетте орнатылатын АНШ5-1600 типт1 ДСЕ1 
релес1не т1збектей косылатын косымша кедерп мэн1н аньщтацыз. Досымша кедерп мэнш 
стандартты номиналды жакын мэнге кабылдацыз. Бастапкы бершгендер: ДСНП2- 
блогыныц шыгысындагы кернеу -  90 В, релешц жумыс кернеу1 -  9,6 В.

15. 0ткелд1 жабу кез1нде уакыт К1д1р1с1н уйымдастыратын АНШ5-1600 типт1 В юке 
косушы релес1не жалганган конденсатордыц сыйымдылыгын аньщтаныз. Бастапкы 
бер1лгендер: еткелге жакындау тел1м1н1н, есепт1к узындыгы -  1000 м., еткелге жакындау 
тел1мшщ факт1л1 узындыгы -  2250 м., тел1мде пойыз курамдарыньщ максималды 
жылдамдыгы -  125 км/саг.

Тойгожинова А.Ж.

«Автоматтандыру жэне баскару» 
кафедрасыньщ мецгерушк! Сансызбай К̂ .М.


